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北京慈善义工联合会 义工

北京景山学校退休信息技术教师

沙有威

北京慈善义工联合会 理事

上海真爱梦想公益基金会 — 科技创新教育专项基金 发起人

中国电子学会普及工作委员会委员



第6课避障而行
第二单元：感知世界

•程序的选择结构

•选择结构在程序中的应用

•程序的三种基本结构



永远循环

遇到障碍停

真

没有障碍？
假

小车前行

小车停

机器人有障碍停无障碍行（逻辑表达式）

关系表达式1 关系表达式2



关系表达式1 或 运算 关系表达式2

1 1 1

1 1 0

0 1 1

0 0 0

关系表达式1 与 运算 关系表达式2

1 1 1

1 0 0

0 0 1

0 0 0

关系表达式1 非 运算

1 0

0 1

关系运算 逻辑值

成立 1

不成立 0

逻辑运算

关系表达式1 关系表达式2 关系表达式1关系表达式1 关系表达式2

例如：



开始

永远循环

无障碍吗？
是

前进

否

后退

进退两难的机器人

如果：前方没有障碍

则：前进

否则：后退

重

复

执

行

选

择

结

构

永

远

循

环

控

制

选

择

结

构

循

环

结

构



否是
没有障碍？

前进

左转

后退

选

择

结

构

条件成立执行

条件不成立执行

循

环

结

构

永远循环

真

避障走

机器人避障行

“瞬间”避障



条件成立
真

程序段A

假

程序段B

程序段C

条件成立

真

程序段A

假

程序段C

选择结构的基本控制

两种选择控制程序



条件成立

真

程序段 A

假

程序段 B

程序段 C

程序的三种基本结构

程序段

循环条件

真

假

循环体

程序段 A

程序段 B

程序段 C

顺序结构 循环结构 选择结构



关注乡村振兴！

关注乡村学校教育！

关注乡村学校科技创新教育！

关注中国电子学会“烛光义教”公益活动！



“烛光义教”是扇窗，透过这扇窗

关注乡村学校现代科技教育。

“烛光义教”是扇门，走进这扇门

推动乡村学校现代科技教育。


